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1 Geral

1.1 Acerca deste manual

Este documento é um suplemento a documentacdo da
cadeira de rodas elétrica.

O préprio produto ndo contém a marca CE, mas esta incluido
num produto em conformidade com a Diretiva Europeia
93/42/CEE sobre dispositivos médicos. Por este motivo,

é abrangido pela marca CE de cadeira de rodas elétrica.
Consulte a documentacdo de cadeira de rodas elétrica para
obter mais informagdes.

Para obter mais informagdes sobre o produto, por exemplo,
avisos de seguranga de produtos e retiradas de produtos do
mercado, contacte o seu representante local da Invacare.

Antes de ler este manual, certifique-se de que tem a versao
mais recente. A versdo mais recente esta disponivel no site
da Invacare. Para obter as moradas das empresas Invacare e
o enderec¢o do site, consulte a contracapa deste manual.

1.2 Simbolos utilizados neste manual

Neste manual, as declaragdes de perigo sdo indicadas por
simbolos. Os simbolos sdo acompanhados por uma palavra
de sinalizagdo que indica a gravidade do risco.

ADVERTENCIA

Indica uma situagdo perigosa que, se ndo for
evitada, podera resultar em morte ou em lesdo
grave.

CUIDADO
é Indica uma situagao perigosa que, se ndo for
evitada, poderd resultar em lesGes menores
ou ligeiras.

IMPORTANTE
| Indica uma situagao perigosa que, se ndo
. for evitada, poderd resultar em danos a
propriedade.

Fornece sugestGes, recomendagdes e
informacgdes Uteis para uma utilizacdo eficiente
e sem problemas.

o

° Este simbolo identifica uma lista de ferramentas,
| componentes e itens variados que vai precisar
para poder realizar um determinado trabalho.

1.3 Utiliza¢do prevista
LiNX DLX-CR400, DLX-CR400LF

O LiNX DLX-CR400 e o DLX-CR400LF sdo mddulos de
comando secundarios da familia LiNX, que se destinam a
permitir que os utilizadores de cadeiras de rodas elétricas
interajam com o Sistema LiNX.

Os médulos de comando secundarios DLX-CR400 e
DLX-CR400LF permitem controlar fun¢des de conducdo,
assento elétrico e conectividade (consoante a configuragdo
do sistema). Os mddulos de comando DLX-CR400 e
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DLX-CR400LF destinam-se a ser utilizados com um
moédulo/médulo de comando LiNX capaz de fornecer
informacdes sobre a entrada ativa do utilizador. O
DLX-CR400 contém um joystick de forga standard, enquanto
0 DLX-CR400LF contém um joystick de pouca forga destinado
a utilizadores que ndo consigam utilizar o joystick de forca
standard.

LiNX DLX-ACU200

O LiNX DLX-ACU200 é um mddulo de comando secunddrio
da familia LiNX, que se destina a permitir que um assistente
de uma cadeira de rodas elétrica interaja com o Sistema
LiNX.

O méddulo de comando DLX-ACU200 permite o controlo das
fungbes de condugdo e assento elétrico. O controlo pode
ser transferido entre o utilizador e o assistente, e vice-versa,
através dos moédulos de comando do sistema.

1.4 Cumprimento e conformidade com as
normas

O mddulo do comando LiNX foi concebido de modo a
que a combinacdo da cadeira de rodas e do controlador,
juntamente com os acessoérios conforme aplicavel, cumpra
os Requisitos essenciais da Diretiva da UE 93/42/CEE (e
alteracGes) dotando as clausulas relevantes das normas
harmonizadas EN12184 e EN12182, e as partes relevantes
da norma de consenso FDA ANSI/RESNA WC-2 reconhecida
pela FDA sobre desempenho.
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1.5 Garantia

As condi¢cOes da garantia fazem parte integrante das
respectivas Condi¢Ges Gerais de Venda em vigor no pais de
utilizagdo do produto.

1.6 Vida util

A nossa empresa estima uma vida util de cinco anos
para este produto, desde que o mesmo seja utilizado no
ambito da utilizacdo normal e sejam cumpridos todos

os requisitos de manutengdo e de assisténcia. Esta vida
util pode ser superior caso o produto seja conduzido,
manuseado e feita a sua manutenc¢do com cuidado, e
caso, apo6s o aperfeicoamento da ciéncia e tecnologia,
nao se verifiquem quaisquer limitagdes técnicas. No
entanto, a vida util também poderd ser consideravelmente
reduzida em consequéncia da utilizagdo extrema e indevida.
A determinagdo da vida util pela nossa empresa ndo
representa qualquer garantia adicional.

1.7 Notas gerais de seguranga

ﬁ ADVERTENCIA!
Risco de lesdo ou danos no veiculo elétrico

N3do proceda a instalagdo, manutengdo ou
utilizagdo deste equipamento antes de ler e
compreender todas as instrugdes e todos os
manuais para este produto e para todos os outros
produtos utilizados ou instalados em conjunto
com este produto.

— Siga as instrugdes dos manuais de utilizagdo.
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ADVERTENCIA!

Risco de lesdao grave ou danos no veiculo elétrico

ou nos bens nas imediagGes

Defini¢Bes incorretas podem tornar o veiculo

elétrico descontrolado ou instavel. Um veiculo

elétrico descontrolado ou instavel pode causar
uma situagdo perigosa, como uma colisao.

— Os ajustes de desempenho s6 podem ser
realizados por técnicos qualificados ou por
pessoas que compreendem completamente os
parametros de programacao, o processo de
ajuste, a configuragdo do veiculo elétrico e as
capacidades do condutor.

— Os ajustes de desempenho s6 podem ser
realizados em condicGes secas.

ADVERTENCIA!

Risco de lesdao ou danos devido a curtos-circuitos

Os pinos dos conectores dos cabos ligados ao

modulo de alimentacdo podem ter corrente

mesmo quando o sistema esta desligado.

— Os cabos com pinos com corrente devem ser
enrolados, presos ou cobertos com materiais
nao condutores de modo a ndo serem expostos
ao contacto humano ou a materiais que
possam provocar curtos-circuitos.

— Quando for necessario desligar os cabos com
pinos com corrente, por exemplo, para remover
o cabo de barramento do comando por motivos
de seguranca, certifique-se de que prende ou
cobre os pinos com materiais ndo condutores.

A\

ATENCAO!

Risco de lesio devido ao contacto com

superficies quentes

O moddulo do comando pode aquecer quando

exposto a luz solar forte durante longos periodos

de tempo.

— N&o deixe o veiculo elétrico sob luz solar direta
durante longos periodos de tempo.

Risco de danos nos pinos dos conectores

Se tocar nos pinos dos conectores, estes podem
ficar sujos ou ser danificados por descargas
eletrostaticas.

— N3do toque nos pinos dos conectores.

Risco de danos no veiculo elétrico
Nenhuma caixa contém pecas passiveis de
assisténcia pelo utilizador no seu interior.
— Ndo abra nem desmonte nenhuma caixa.
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2 Componentes

2.1 Unidade de controlo do assistente

O comando é o dispositivo que opera as fungdes do veiculo
elétrico e que define o icone apresentado.

©
®)

/\
/
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Botdo de alimentagdo
(com LED de
estado), PARAGEM DE
EMERGENCIA

ligar ou desligar o
sistema, se comando
estiver ativo

ver o estado do
sistema

ver indicagOes

de falha (cédigos
intermitentes)
pedir para o
comando ficar ativo
bloquear o sistema
efetuar paragem
de emergéncia do
veiculo elétrico, se
nao estiver definida
nenhuma restricao

Indicador de assistente
com o comando

indica que a unidade
de controlo do
assistente tem o
comando do sistema

Indicador do perfil de
condugdo

indica o perfil
de condugdo
do assistente
selecionado

Indicador do perfil de
assento

indica o perfil de
assento selecionado
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® | Botdo de modo

® Joystick

selecionar a fungdo
no perfil de
assistente

permite controlar
a velocidade e a
direcdo das fungGes
de tragdo e assento

Esta descricdo geral aplica-se aos mddulos DLX-CR400 e
DLX-CR400LF com um joystick de fraca resisténcia.

2.2 Mddulo do comando compacto

O comando é o dispositivo que opera as fungGes do veiculo
elétrico e que define o icone apresentado.

®

®7

®

Botdo de alimentagdo
(com LED de
estado), PARAGEM DE
EMERGENCIA

ligar ou desligar o
sistema, se comando
estiver ativo

ver o estado do
sistema

ver indicagbes

de falha (cdédigos
intermitentes)
pedir para o
comando ficar ativo
bloguear o sistema
efetuar paragem
de emergéncia do
veiculo elétrico, se
ndo estiver definida
nenhuma restricao

Indicador de
conectividade

Indica que a fung¢do
de conectividade esta
ativada e ativa

Indicador do perfil de
conducgdo

indica o perfil
de conducgdo
do assistente
selecionado

Indicador do perfil de
assento

indica a funcdo de
assento selecionada
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Componentes

® | Botdo de modo e permite selecionar a
funcdo e o perfil

Indicador de assento

® | Joystick * permite controlar
a velocidade e a
direcdo das fungdes
de tragdo e assento

© Indicador de tragdo

2.3 Indicadores da perfil de condugdo/assento

Fig. 2-1

Os indicadores do perfil de condugdo e de assento ® a ©
encontram-se no centro do médulo de comando e contém
luzes LED que se acendem, emitem impulsos ou piscam
consoante o perfil de assento, o perfil de tragdo e o estado
(inibicdo ou falha).

Os perfis de condugdo e de assento sdo indicados pelo:

ACU CREM e CREM-LF

® Indicador do perfil de
condugdo do assistente

Indicador do perfil de
condugdo do comando
compacto
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Indicador do perfil de condugdo do assistente (apenas ACU)
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Fig. 2-2

O indicador do perfil de conduc¢do do assistente mostra o
perfil de assistente selecionado utilizando um ou mais LEDs.

Podem existir até quatro perfis de condugdo de assistente,
sendo um deles predefinido de fabrica.

Indicador do perfil de condugao (apenas CREM e CREM-LF)

@)

O = O = O = O =~
OS— 05— 0 °— 0
@) @

OO@Q

O indicador do perfil de condugdao mostra o perfil de
condu¢do do comando compacto utilizando um ou mais
LEDs. Podem existir até 4 perfis de condugao, sendo dois
deles predefinidos de fabrica. Para alterar o perfil de
conducdo, consulte a secgdo 3.4 Botdo de modo, pdgina 17.
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Indicador do perfil de condugdo

| <§ |
O b _
O\ \QQO/ -
Fig. 2-4

O indicador do perfil de condugdo © acende-se em
combinagdao com outros indicadores ou isoladamente:

e O veiculo elétrico estd pronto a conduzir. Consulte as
secgdes 3.6.1 Indicagdo de assistente com o comando
(unidade de controlo do assistente), pdgina 20 e 3.6.2
Indicagdo de utilizador com o comando (mddulo do
comando compacto, pdgina 20.

* Foi selecionado um novo perfil de condugdo.

e O veiculo elétrico pode ser conduzido apenas a
velocidade reduzida. Consulte a secgdo 3.6.6 Indicagdo
de abrandamento de condug¢do, pdgina 22.

e O joystick ndo estd na posicdo central. Consulte a
secgao 3.6.5 Indicacdo OON, pdgina 21.

e O veiculo elétrico ndo pode ser conduzido. Consulte as
secgdes 3.6.8 Indicagdo de fungdo bloqueada, pdgina
22 e 3.6.7 Indicagéo de bloqueio, pdgina 22.

10

Indicador de assento

O indicador de assento mostra o perfil de assento
selecionado. Para alterar o perfil de assento, consulte a
sec¢do 3.4 Botdo de modo, pdgina 17.

Para obter uma lista das fungdes de assento, consulte abaixo.

icone Perfil de assento

D Inclinar
S

(

<

(<}
o
o

Elevador

0

-

(<}
o
o

Perna direita

[
ﬁ

(

O

(]
@
o
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icone

Perfil de assento

El s

Reclinar

[
/

y

>

(<)
-
o

Perna esquerda ou apoio
de pernas elétrico montado
no centro

[
/

(

>

(<
@
o

Ambas as pernas

2.4 Etiquetas no produto

Componentes

>
d

(

)

(<)
@
o

Reclinar e pernas

1639019-B

® Recomendagdo para ler
A o manual de instrugdes
antes de comecgar a
READ INSTALLATION utilizar o mdédulo.
MANUAL BEFORE USE
IPx4 Esta é a classificagdo de

protecdo de entrada da
caixa.

11
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C

Etiqueta do produto com:

O enderego do
site de Internet da
Dynamic Controls
O cddigo de barras
do produto

O numero de série
do produto

O numero de peca
do produto

O logotipo
"dynamic" da
Dynamic Controls

12
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Este é o simbolo REEE
[(Diretiva de) Residuos
de Equipamento Elétrico
e Eletrdnico].

Este produto foi
fornecido por um
fabricante responsavel
ecologicamente. Este
produto pode conter
substancias que podem
ser prejudiciais para

o ambiente, se for
eliminado em locais
(aterros) que ndo estejam
em conformidade com a
legislacdo.

e 0O simbolo "caixote
do lixo barrado
com uma cruz"
esta aposto
neste produto
para encorajar a
reciclagem quando
possivel.

e Seja amigo do
ambiente e recicle
este produto no
fim da respetiva
vida util através
das instalagdes
de reciclagem
existentes.

1639019-B
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’ @

Selo inviolavel. A garantia
sera anulada, se o selo
for violado.

Etiqueta da versao do hardware e do firmware da aplica¢ao

A etiqueta da versdo do hardware e firmware da aplicagdo
num produto da Dynamic Controls contém informagdes
sobre a versdo de hardware e a aplicagdo correspondente
ao modulo especifico.

Versdo do hardware

Versdo do hardware principal
Versdo do hardware secundaria
Versdo da aplicagdo

Versdo da aplicagdo principal
Versdo da aplicacdo secundaria

oUuAwWwNE

Numero de série e data de fabrico

O numero de série num produto da Dynamic Controls indica
a data de fabrico e um numero de série exclusivo para o
moédulo especifico.

O formato, conforme ilustrado acima, € MAAnnnnnn, em
que:
14

e M corresponde ao més de fabrico, utilizando as letras A
al (A =Jan, B = Fev, C = Mar, etc.),

e AA corresponde ao ano de fabrico.

¢ nnnnnn corresponde a um ndmero sequencial exclusivo
de seis digitos.

Por exemplo, o numero de série do comando, conforme
é ilustrado acima, comega com A14, indicando que foi
fabricado em janeiro de 2014, e o seu numero sequencial
exclusivo é 132800.
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3 Utilizagao

3.1 Pedir o controlo do veiculo elétrico

O comando ativo é o comando que controla o veiculo
elétrico. Se o comando secundario ndo for o comando ativo,
entdo o comando secundario ndo é capaz de conduzir o
veiculo elétrico nem de controlar as fungGes de assento e
todos os LEDs do comando secundario sdo desligados.

i Por predefinicdo, o mddulo do comando, que liga
o veiculo elétrico, assume o controlo do veiculo
elétrico.

O

Prima o botdo no mddulo do comando que pretende
utilizar para controlar o veiculo elétrico.

O pedido é aceite e o comando é transmitido de um
modulo de comando para outro médulo de comando no
sistema. O veiculo elétrico estd pronto a conduzir.

E possivel definir uma restrigdo, para que o comando
secundario ndo se possa tornar no comando ativo.
Consulte 3.6.3 Indica¢éo de utilizador restrito
(unidade de controlo do assistente), pdgina 20.

[—Jo
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3.2 Utilizar o joystick

A ATENCAO!
Risco de lesdo

Os mddulos do comando secundario sé podem

ser utilizados com os manipulos de joystick

autorizados.

— A utilizacdo de qualquer outro manipulo do
joystick exige que o instalador teste e confirme
que o joystick volta a posicdo neutra sempre
que o joystick for defletido. Se o instalador
considerar os riscos significativos, serdo
necessarios testes com o dispositivo montado
na horizontal e com um manipulo molhado
(apenas manipulos de espuma).

O joystick controla a direcdo e a velocidade das fungdes de
condugdo e assento do veiculo elétrico.

Quando o joystick é defletido em relagao a posicao
central (neutra), o veiculo elétrico move-se na direcdo do
movimento do joystick.

A velocidade do veiculo elétrico ou a fungdo de assento
elétrico é proporcional a deflexdo do joystick, pelo que,
quanto mais depressa mover o joystick em relagdo a posicao
neutra, mais rapidamente se deslocard o veiculo elétrico ou
a funcdo de assento elétrico.

Se o utilizador voltar a colocar o joystick na posi¢do neutra,
o veiculo elétrico ou a fungdo de assento elétrico ird
abrandar e parar.

15
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Se o utilizador soltar o joystick de qualquer posi¢cdo que
ndo a neutra, o joystick voltara a posicdo neutra e o veiculo
elétrico ird abrandar e parar.

O joystick também pode ser utilizado para reativar o sistema
quando se encontra no modo de suspensdo.

3.3 Botdo de alimentagdao (com LED de estado)

® >
AR e Fan
o (2 @ (=)
Botdo de alimentagdo na Botio de ali tacs
unidade de controlo do otao de alimentacao no
comando compacto

assistente .
Fig. 3-1 Fig. 3-2

0000

([e)

O botdo de alimentagdo ® encontra-se do lado esquerdo
do mddulo do comando e contém um LED de estado que se
acende ou pisca consoante o estado do sistema:

e Apagado - o sistema esta desligado ou inativo

e Vermelho (a piscar) - ligado - falha. Consulte 5
Resolugdo de problemas, pdgina 25.

e Verde - ligado, pronto a conduzir, o comando é o
comando ativo. Consulte 3.6.2 Indicagdo de utilizador
com o comando (mddulo do comando compacto, pdgina
20 ou 3.6.1 Indicagéo de assistente com o comando
(unidade de controlo do assistente), pagina 20.

Pode utilizar o botdo de alimentagdo para:

e Ligar e desligar o sistema

e Pedir para ser o utilizador com o comando

e Realizar uma PARAGEM DE EMERGENCIA
16

e Utilizar uma func¢do de bloqueio

¢ Interromper ou reativar da suspensao

e Desativar a conectividade (apenas o mdédulo de
comando compacto)

Ligar e desligar

s

Prima o botdo para ligar o sistema.
Se ndo existir nenhuma falha no sistema, o indicador de
estado acende-se a verde.

%

Prima o botdo para desligar o sistema.
O sistema é desligado e o indicador de estado apaga-se.

i Por predefinicdo, o mddulo do comando, que liga
o veiculo elétrico, assume o controlo do veiculo
elétrico.

i Se o assistente ndo for o utilizador com o comando,

entdo o botdo de alimentacdo da unidade de
controlo do assistente ndo pode desligar o sistema.
Se premir o botdo de alimentagdo quando nao é

o utilizador com o comando, envia um pedido ao
sistema para se tornar no utilizador com o comando.

Pedir para ser o utilizador com o comando
Para pedir o controlo do veiculo elétrico através do comando
secundario, consulte 3.1 Pedir o controlo do veiculo elétrico,
pdgina 15.

1639019-B



Realizar uma PARAGEM DE EMERGENCIA

Na eventualidade de o veiculo elétrico se encontrar numa

situacdo descontrolada ou se quiser parar um movimento

de assento rapidamente, poder efetuar uma PARAGEM

DE EMERGENCIA do veiculo elétrico. Para parar o veiculo

elétrico, para poder para o veiculo elétrico o comando do

utilizador tem de ser o comando ativo. Se o comando com
o qual pretende efetuar uma paragem de emergéncia nao
for o comando ativo, tem de pedir controlo para estar no

comando do veiculo elétrico. Consulte 3.1 Pedir o controlo
do veiculo elétrico, pdgina 15.

1.
0
/
Prima o botdo.

ﬁ Se o comando ativo tiver sido restringido, o veiculo
elétrico ndo realiza uma paragem de emergéncia.

Utilizar uma fungdo de bloqueio

A func¢do de bloqueio impede a utilizagdo nao intencional

do sistema quando este ndo é necessario por algum tempo.

Consulte 3.5 Modo de bloqueio, pdgina 19.
Desativar a conectividade ao nivel do sistema

i Este capitulo aplica-se apenas aos moddulos do
comando compacto DLX-CR400 e DLX-CR40O0LF.

1639019-B
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A conectividade da acesso a mais perfis. A conectividade
pode ser desativada.

1.

Prima sem soltar o botdo durante trés segundos durante
0 arranque.

O indicador de conectividade e o LED de estado emitem
impulsos lentamente durante cinco segundos, depois o
indicador LED de conectividade desliga-se.

Interromper ou reativar da suspensdo

Antes de o sistema entrar em suspensdo, existe um periodo

d
e

1.

e transicdo durante o qual pode interromper o sistema de
ntrar em suspensao.

(=)

Prima o botdo.

Ou:

1.

Mova o joystick.

3.4 Botdo de modo

‘ﬁoo

Botdo de modo na unidade
de controlo do assistente

O
o

o
© ® " =
o U0

Botdo de modo no comando
compacto

17
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O botdo de Modo ® encontra-se do lado direito do mddulo
do comando e contém um LED de estado que se acende,
pisca ou emite impulsos consoante o estado do sistema:

Aceso em conjunto com todos os outros LEDs do visor
— o sistema esta a arrancar ou o comando assumiu o
controlo. Consulte 3.6.1 Indicagdo de assistente com o
comando (unidade de controlo do assistente), pdgina 20
e 3.6.2 Indicagdo de utilizador com o comando (médulo
do comando compacto, pdgina 20.

A piscar 3 vezes — comando bloqueados. Consulte 3.5
Modo de bloqueio, pdgina 19.

Acende quando todos os outros indicadores estdo
desligados — modo atualiza¢do do firmware.

Pode utilizar o botdo de modo para:

Na unidade de controlo do assistente:

— Selecionar as fung¢des de condugdo/assento do
assistente no perfil de assistente

No mddulo do comando compacto:

— Selecionar a fun¢do de condugdo/assento num perfil
(pressdo curta)
— Selecionar o perfil (pressdo longa)

Selecionar a fun¢do de condugio/assento

Pode utilizar o botdo de modo para navegar numa lista de
funcdes de conducgdo e assento. As funcdes de conducdo e
assento correspondentes sdo indicadas no visor.

18

Prima brevemente o botdo até a fun¢do de assento
correta ser indicada no visor.

2. Com cada pressdo curta subsequente seleciona a fungdo
de utilizador disponivel seguinte.

i Quando a ultima funcdo na lista é atingida, uma
pressdo curta adicional seleciona a fungdo do
utilizador no inicio da lista.

i Todas as fungbes de conducgdo/assento podem ser

selecionadas pelo assistente através da unidade de
controlo do assistente.

Selecionar o perfil

Um perfil é um conjunto de definigdes para um ambiente,
por exemplo "em casa", "trabalho", etc. Pode utilizar o
botdo de modo para navegar numa lista de perfis. O perfil
correspondente é indicado no visor.

1.

Prima longamente o botdo até o perfil de condugdo
correto ser indicado no visor.

2. Com cada pressao longa subsequente seleciona o perfil
de conducdo disponivel seguinte.

S Quando o ultimo perfil da lista for atingido, uma
pressdo longa adicional seleciona o perfil no inicio
da lista.

=
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3.5 Modo de bloqueio

O modo de bloqueio n3o é definido de fabrica para todos
os sistemas, mas pode ser ativado pelo seu fornecedor.

Se este parametro estiver ativado (ON), pode utilizar

a funcdo de bloqueio para restringir os utilizadores do
sistema, mas esta fungdo também pode ajudar a impedir a
utilizagdo involuntaria dos controlos quando o sistema ndo
é necessario durante um determinado periodo de tempo.
Sé pode bloquear um sistema quando este esta ligado e

é o utilizador ativo. Pode utilizar a fun¢do de bloqueio
para restringir os utilizadores do sistema, mas esta func¢do
também pode ajudar a impedir a utilizagdo involuntaria
dos controlos quando o sistema ndo é necessario durante
um determinado periodo de tempo. S6 pode bloquear um
sistema quando este estd ligado e é o utilizador ativo. Além
disso, se o veiculo elétrico ou um perfil de assento elétrico
nao se puder deslocar numa direcdo, existe a 3.6.7 Indicagdo
de bloqueio, pdgina 22.

Bloquear o sistema

1.

Prima sem soltar o botdo durante quatro segundos.
Quando entra num estado bloqueado, o botdo de modo
pisca rapidamente trés vezes. O sistema fica bloqueado.

1639019-B
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Desbloquear o sistema

i O moddulo do comando secunddrio pode bloquear
um sistema, mas nao o pode desbloquear pois
ndo tem visor tatil nem um botdo de buzina. Para
desbloquear um sistema bloqueado por um méddulo
de comando secundario, utilize um maddulo de
comando principal.

Para os modulos principais com visores tateis:

1. d)

Prima o botdo uma vez para ligar o sistema.

2. Passados 10 segundos apds o arranque, toque sem
soltar no ecrd de bloqueio.
Comega a ser apresentado um retangulo branco no ecra.
Solte apenas quando o retangulo branco estiver
completamente fechado.
O sistema fica desbloqueado.

Para desbloquear o sistema, deve ser efetuada

uma sequéncia de desbloqueio pelo utilizador num
periodo de tempo especifico. Se a sequéncia ndo
for realizada corretamente, dentro do periodo de
tempo necessario, o sistema permanecera bloqueado
e desligara novamente.

[=lo

4.

Para os modulos principais com botées fisicos de buzina
(por exemplo, REM2xx):
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0
Prima o botdo.

==

1.

Prima o botdo duas vezes. O sistema fica desbloqueado.

o

i O botdo de buzina tem de ser premido duas
vezes 10 segundos depois de premir o botdo de
alimentacao.

3.6 Ler os indicadores

3.6.1 Indicagdo de assistente com o comando (unidade
de controlo do assistente)

® o 86\
S
OQQQ'{\ OOO O'\<>
Indicacdo de assistente com Indicagdo de assistente sem

o comando o comando
Fig. 3-3 Fig. 3-4

A indicagdo de assistente com o comando mostra qual é o
moédulo de comando, a unidade de controlo do assistente
ou o mdédulo de comando principal que tem o controlo do
veiculo elétrico.

Se a unidade de controlo do assistente assumir o comando
do sistema ou arrancar com o assistente no comando, os
LEDs do botdo de alimentagdo, o indicador de perfil de
conducdo, o indicador do assistente e a fungdo selecionada
na unidade de controlo do assistente acendem-se
imediatamente, consoante o estado do sistema. Se o
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comando principal tiver o controlo do sistema, todos os
LEDs sdo desligados na unidade de controlo do assistente.

3.6.2 Indicacdo de utilizador com o comando (médulo do
comando compacto

o0
E O E

Indicagdo de utilizador com Indicacdo de utilizador sem
o comando o comando
Fig. 3-5 Fig. 3-6

A indicacdo de utilizador com o comando mostra qual é
0 médulo de comando, o mdédulo de comando compacto
ou 0 modulo de comando principal que tem o controlo do
veiculo elétrico.

0O médulo do comando compacto assume o controlo do
sistema ou arranca com o modulo de comando compacto
ativo, os LEDs do botdo de alimentagdo, o indicador

de velocidade, o indicador de conectividade e o perfil
selecionado no mdédulo do comando compacto acendem-se
imediatamente. Se o médulo do comando principal tiver
o controlo do sistema, todos os LEDs sdo desligados no
modulo de comando compacto.

3.6.3 Indica¢do de utilizador restrito (unidade de controlo
do assistente)

1639019-B



N3o é possivel o comando secundario tornar-se no comando
ativo, se tiver sido definida uma restricdo. Quando um
utilizador restrito pede o comando, o pedido é negado. A
LED de estado acende-se a verde. Em seguida, diminui de
intensidade e acaba por se apagar novamente.

ﬁ Para restringir um comando, contacte o seu
fornecedor da Invacare.

3.6.4 Indicagdo de suspensao

Durante a transicdo para o modo de suspensao, todos os
LEDs acesos comecam a diminuir durante um periodo de
dois segundos até se apagarem completamente. Todos os
indicadores permanecem desligados quando o sistema estd
no modo de suspensao.

i Desative o0 modo de suspensdo durante o periodo de
transicdo movendo o joystick ou premindo o botdo
de alimentacgao.

Para definir o modo de suspensdo, contacte o seu
fornecedor da Invacare.

[—Jo

3.6.5 Indicagio OON

OON (Out Of Neutral, fora da posicdo neutra no arranque) é
uma funcionalidade de seguranca que impede movimentos
acidentais de conducgdo ou fungbes de assento:

e quando o sistema esta a ligar,

e apos alterar uma fungdo ou

e quando o sistema sai de um estado de inibicdo ou
bloqueio de tragao.

1639019-B
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Adverténcia de OON de tragao

=
0,00
Fig. 3-7
O joystick tem de estar na posi¢cdo central:

e quando o sistema esta a ligar,

* a0 alterar uma fungdo ou

e quando o sistema sai de um estado de bloqueio de
tragdo ou inibicdo.

Caso contrario, é apresentada uma adverténcia de OON de
tragao.

Durante uma adverténcia de tragdo de OON, os LEDs irdo
piscar continuamente para alertar o utilizador e o veiculo
elétrico ndo ird funcionar. Se o joystick voltar a posicdo
central, a adverténcia é eliminada e o veiculo elétrico ira
deslocar-se normalmente.

Adverténcia de OON de assento

Fig. 3-8

Quando um sistema esta a ligar ou apds alterar uma funcgao,
nenhum interruptor de acesso direto pode estar ativo,
caso contrario é apresentada uma adverténcia de OON de
assento.

Durante uma adverténcia de OON de assento, o indicador de
assento ira piscar continuamente para alertar o utilizador e
21
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as fungGes de assento ndo irdo funcionar. Se os interruptores
de acesso direto, por exemplo, os interruptores de 10
posicOes, se desativarem, a adverténcia desaparece e os
movimentos de assento funcionam normalmente.

3.6.6 Indicagdao de abrandamento de condugao

O
ST
0,00
O abrandamento de condugdo é um estado que impede o

veiculo elétrico de se deslocar a velocidade standard, mas
permite a mobilidade de condugdo em velocidade reduzida.

O LED de condugdo e os LEDs correspondentes de fungdo
de assento piscam lentamente. Os LEDs piscam durante a
operagao da fung¢do de condugdo ou assento.

3.6.7 Indicagdo de bloqueio

Os bloqueios asseguram que o veiculo elétrico sé funciona
em posicdes que sao seguras para o utilizador. Antes de o
veiculo elétrico atingir um determinado angulo ou altura,
instala-se um bloqueio.

Bloqueio de condugdo

al
ST

0,00

Um bloqueio de condugdo é um estado que impede a

deslocagao do veiculo elétrico. Quando o veiculo elétrico se

encontra num estado inibicdo de condugdo, o LED da roda

motriz e os LEDs da fun¢do de assento correspondentes

ficam intermitentes.
22

Esta sequéncia continua durante o bloqueio de condugdo.

i Para terminar o bloqueio, desloque o veiculo elétrico
novamente para uma posi¢do segura.

Bloqueio do atuador

Do

RS

(0i00

Um bloqueio do atuador é um estado que impede
movimentos sentado. Quando o veiculo elétrico se encontra
num estado de bloqueio do atuador, os LEDs da fun¢do de

assento piscam durante um minimo de trés vezes, salvo se
for interrompido.

A sequéncia continua durante o bloqueio do atuador.

i Para terminar o bloqueio, desloque o veiculo elétrico
novamente para uma posi¢do segura.

3.6.8 Indicacdo de func¢ao bloqueada

Uma indicagdo de funcdo bloqueada é apresentada se o
utilizador tentar alterar uma fungdo ao utilizar outra fungdo.
Por predefinicdo, uma alteracdo de fun¢do ndo é permitida.

A indicacdo de func¢do bloqueada difere consoante a causa
do bloqueio.

i Para evitar indicagOes de fungdo bloqueada aguarde
até uma funcdo ser concluida, antes de selecionar
a funcdo seguinte.

1639019-B
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Funcdo de condug¢do bloqueada 3.7 Ligar o comando

O
5 A

Se é uma funcdo de condugdo que causa o bloqueio:

¢ o indicador da roda motriz pisca rapidamente trés vezes;
e o indicador do assento apaga-se enquanto o indicador
da roda motriz pisca.
Aguarde até uma fung¢do ser concluida, antes de
selecionar a fung¢do seguinte.

Func¢ao de assento bloqueado

0 !
_,%

b

Oi00

Se é uma fungdo de assento que causa o bloqueio:

ATENCAO!

Risco de paragens involuntarias

Se a ficha do cabo do comando estiver partida,

o cabo do comando pode soltar-se ao conduzir.

O comando pode subitamente desligar-se ao

perder a alimentagdo. Isto forca uma paragem

involuntdria.

— Verifique sempre a ficha do comando quanto a
danos. No caso de uma ficha estar danificada,
contacte o seu fornecedor imediatamente.

Risco de danos no comando

A ficha do comando e a tomada do conector sé
encaixam de uma maneira.

— N3o force o encaixe.

1. Empurre ligeiramente para ligar a ficha do cabo do
comando e a tomada do conector. A ficha deve encaixar

¢ o indicador do assento pisca rapidamente trés vezes; no lugar com um clique.

e o indicador do assento apaga-se enquanto o indicador
da roda motriz pisca.

1639019-B

23



Invacare® LiNX

4 Manutengao

4.1 Manutengao

24

Mantenha todos os componentes eletréonicos isentos de
po, sujidade e liquidos. Para limpar o produto, utilize
um pano humedecido com 4gua com sabdo tépida.
N3o utilize quimicos, solventes ou agentes de limpeza
abrasivos, pois isto pode danificar o produto.

Uma vez por més, verifique se todos os componentes
do veiculo, como conectores, terminais ou cabos, estdo
soltos, danificados ou corroidos. Certifique-se de que
todos os conectores estdo totalmente encaixados.
Prenda todos os cabos para os proteger de danos.
Substitua os componentes danificados. Verifique se
existem objetos ou matérias estranhas e remova-as.
Cada 6 meses, teste todas as fun¢des do sistema de
comandos para assegurar que funcionam corretamente.

Risco de danos no comando

N3o existem nenhumas pegas passiveis

de assisténcia pelo utilizador em qualquer

componente eletrénico.

— Nao tente abrir qualquer caixa ou efetuar
qualquer reparagdo, caso contrdrio a garantia
serd anulada e a seguranca do sistema podera
ser comprometida.

[—Jo

Se um componente for danificado de algum modo

ou se tiver ocorrido um dano interno (por exemplo,
devido a queda), providencie a sua verificagdo por

pessoal qualificado antes de o voltar a utilizar.

Em caso de duvida, consulte o fornecedor da
Invacare mais proximo.
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5 Resolugao de problemas

5.1 Informagbes gerais sobre resolugdao de
problemas

As informagdes seguintes destinam-se a ajuda-lo a
reconhecer e a corrigir falhas no comando.

Caso necessite de assisténcia, contacte o seu fornecedor
autorizado da Invacare.

5.2 Indicagdo de falha

Quando ocorre uma falha, é apresentado um cddigo de
intermiténcia no mdédulo do comando principal e no mddulo
do comando secundario. Um cédigo de intermiténcia, que
é apresentado no indicador de estado, é constituido por
um numero de intermiténcias separadas por um intervalo
de 1,6 segundos; o numero de intermiténcias depende da
falha. Por exemplo, uma intermiténcia representa o codigo
de intermiténcia um; duas intermiténcias representam o
codigo de intermiténcia dois e assim sucessivamente.

ﬁ As falhas que afetam a seguranca do veiculo elétrico
resultardo na sua paragem, enquanto as falhas
menos graves serdo indicadas, mas permitirdo que
o veiculo elétrico continue a deslocar-se. Algumas
falhas serdo automaticamente eliminadas quando a
condi¢do de falha for removida (condi¢do nao fixa),
enquanto outras sdo fixas e tém de ser eliminadas
desligando o controlador, aguardando cinco segundos
e ligando o sistema de novo.

1639019-B
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As falhas sdo classificadas de acordo com a sua origem, ou
seja, existem falhas locais (as que estdo relacionadas com o
modulo de comando secundario) e existem falhas de sistema
(as que estdo relacionadas com um ou mais maédulos do
sistema). As falhas locais tém prioridade para o médulo

de comando secundario e, como tal, serdo apresentadas

no moédulo de comando secunddrio em vez das falhas do
sistema se ocorrerem ao mesmo tempo falhas locais e do
sistema.

Quando existe uma falha local, o botdo de alimentagao pisca
a vermelho. Todos os outros indicadores sdo desligados. E
possivel que o resto do sistema possa ndo indicar uma falha.
Todas as falhas locais (falhas com o mddulo de comando
secundario) sdao apresentadas como:

Cddigo de intermiténcia 1: Falha do comando

Quando existe uma falha de sistema, o botdo de alimentacdo
pisca a vermelho. Todos os outros LEDs continuardo a
funcionar de acordo com a respetiva fungdo. O resto

do sistema indicard a mesma falha ou um cddigo de
intermiténcia relacionado. As falhas do sistema sdo
apresentadas de acordo com os codigos de intermiténcia
descritos no 5.2.1 Cédigos de falha e de diagndstico, pdgina
25.

o
] Contacte o seu fornecedor Invacare.

5.2.1 Coddigos de falha e de diagnéstico

Se ocorrer uma falha no sistema enquanto este esta ligado,
o indicador de estado pisca a vermelho. O numero de
intermiténcias indica o tipo de falha.
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A tabela abaixo descreve a indicacdo da falha e algumas
acGes possiveis que podem ser tomadas para retificar o
problema. As agdes listadas ndo apresentadas por uma
ordem especifica e sdo apenas sugestbes. A intencdo é que
uma das sugestdes o possa ajudar a resolver o problema.
Em caso de duvida, contacte o seu fornecedor.

Cdédigo de
intermiténcia

Descrigao da
falha

Agao possivel

Cddigo de
intermiténcia

Descrigdao da
falha

Acao possivel

4 Falha do Verificar os cabos e os
motor 21! conectores.

Contactar o
fornecedor.

5 Falha do Verificar os cabos e os
travao conectores.
magnético Verificar se o travao
esquerdo magnético esquerdo

esta engatado.
Consultar o capitulo
"Empurrar o veiculo
elétrico no modo
de ponto-morto" no
manual de utilizacdo
da sua cadeira de
rodas.

Contactar o
fornecedor.

1 Falha do e Verificar os cabos e os
comando conectores.

e Contactar o
fornecedor.

2 Falha de e Verificar os cabos e os
rede ou conectores.
configuragdo e Voltar a carregar as

baterias.
e Verificar o carregador.
e Contactar o
fornecedor.

3 Falha do e Verificar os cabos e os
motor 11! conectores.

e Contactar o
fornecedor.

26
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Cddigo de
intermiténcia

Descrigao da
falha

Agao possivel

6 Falha do Verificar os cabos e os
travao conectores.
magnético Verificar se o travao
direito magnético direito estd

engatado.

Consultar o capitulo
"Empurrar o veiculo
elétrico no modo
de ponto-morto" no
manual de utilizacdo
da sua cadeira de
rodas.

Contactar o
fornecedor.

7 Falha do Verificar os cabos e os
madulo conectores.

(que ndo o Verificar os médulos.
modulo do Voltar a carregar as
comando) baterias.

Se a cadeira ficar
bloqueada, recue ou
remova o obstaculo.
Contactar o
fornecedor.

1 A configuragdo dos motores depende do modelo da
cadeira de rodas

1639019-B
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6 Caracteristicas Técnicas

6.1 Especificacdes técnicas

Especificacbes mecanicas

Condi¢Oes admissiveis de funcionamento, armazenamento e humidade

a norma ISO 7176-9:

Limites de temperatura de funcionamento de acordo com e -25° ... 450 °C
a norma ISO 7176-9:

Temperatura recomendada de armazenamento: e 15°C

Limites de temperatura de armazenamento de acordo com e —40° .. +65 °C

Limites de humidade de funcionamento de acordo com a
norma ISO 7176-9:

0 ... 90% de HR

Grau de protegdo:

IPX41

Forgas de funcionamento

DLX-CR400 DLX-CR400LF
Joystick e 16N e 11N
Botdo de alimentagdo e <25N e <25N
Botdo de modo e <25N e <25N

28
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Caracteristicas Técnicas

Forgas de funcionamento
DLX-ACU200
Joystick e 16N
Botdo de alimentagdo e <25N
Botdo de modo e <25N
1 A classificacdo IPX4 significa que o sistema elétrico estd protegido contra salpicos de agua.

1639019-B
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Empresas de vendas da Invacare

Portugal:

Invacare Lda

Rua Estrada Velha, 949
P-4465-784 Lega do Balio
Tel: (351) (0)225 1059 46/47
Fax: (351) (0)225 1057 39
portugal@invacare.com
www.invacare.pt
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